ADAPTIVNA OBDELAVA SIGNALOV V TK

Izpit:   7. februar 2002

     T-1:  Kakšne razrede adaptivnih sistemov poznamo ?

· Skicirajte bločne vezave treh razredov adaptivnih sistemov ,

· Opišite cilje delovanja sistemov .

     T-2: Opišite LMS algoritem adaptacije uteži w!

· Kaj je prednost in kaj je slabost LMS algoritma?

    R-1: Podana sta signala x[n] in d[n]: 
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· Izračunajte optimalno sito z eno utežjo (N=1) ! 

· Izračunajte optimalno sito z dvemi utežmi (N=2) !
    R-2 Določite parametre adaptivnega LMS sita, ki ga potrebujemo v adaptivnem izravnalniku na sliki: 
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· Prenosno funkcijo kanala modeliramo s prevajalno funkcijo: 
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· Signal x[n] je naključno zaporedje vzorcev   +1, -1

1. Določite dolžino adaptivnega transverzalnega sita in velikost adaptacijske konstante 
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, da bo preostala napaka manjša od 0.1! 

2. Ocenite čas adaptacije (število iteracij) za prej določeni N in 
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