ADAPTIVNA ODBELAVA SIGNALOV V TK
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T-1: Kako izberemo krierijsko funkcijo? Navedite primer kriterijske funkcije!
T-2: Opisite predznacni algoritem in razloZite postopek popravljanja utezi!
R-1: Podan je adaptivni sistem na sliki:
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1. IzraCunajte optimalno uteZz!
2. Dolocite in nariSite kriterijsko funkcijo ter oznacite njeno minimalno vrednost!
3. Narisite potek signala y(n) pri optimalni vrednosti utezi!
R-2:  Dolocite parametre adaptivnega LMS sita, ki ga potrebujemo v podanem sistemu za
izloCanje motnje:
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» Prenosno pot A modeliramo s prevajalno funkcijo: H,(z) = 5047
+0.42
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» Prenosno pot B modeliramo s prevajalno funkcijo: H;(2) = 10162
—0.106z
> Zeleni signal je zvezni sinusni signal z amplitudo 1 in frekvenco 11/60.
» Generator naklju¢nih Stevil ima srednjo vrednost 0 in varianco 0.1.

1. Dolocite potrebno dolzino transverzalnega sita N in velikost adaptacijske
konstante p, da bo Sum algoritma pod 0.05.
2. Ocenite Cas adaptacije in Stevilo korakov za prej doloceni p in N.




